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2.4 Ubersicht der Theoreme zur Fourier-Transformation
Theorem o] e Gleichung
F-Transformation s(t) S(f)= Ts(t) &' 2"t | (2-29)
inverse F-Trans. j S(f) &z [of S(f) (2-29)
Faltung s () Os,(t) S(f)E5,(f) (2-29)
Multiplikation s () [$,(1) S(f)US,(f) (2-29)
S(t) = Sy () +S,44 (1) S(f)
Saven (1) Re{S(f)} (a1
Zerlegung reeller - = )
Zeitfunktionen Re{ S(-f )} Ré S( f})
Soaa (1) Im{S(f)}
Im{S(-f} =-In{ S(f)
S(-f) =S7(f)
. - S(t) = J [Seven (t) + Sodd (t)]
Zerlegung imaginég . _
rer Zeitfunktionen ] By (t) ] DRG{ S(f )} (2-41)
J (44 (1) -Im{S(f)}
Konjugiert kom- * *o 2-44
plexe Zeitfunktion s () S(=1) (249
s(t) S(f)
Symmetrie S(t) s(=f) (2-63)
S(-t) s(f)
Zeitumkehr s(—t) S(-f) (2-49)
P . 1 f
Ahnlichkeit s(a ) H S(E] (2-49)
Verschiebung s(t-T) e 17T [B(f) (2-52)
Differentiation 9 ) jorrf 05(f) (2-57)
dt
Integration IS(T) [dlr S( f ])c +35(0) Lo(f)
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2.5 Ubersicht wichtiger Funktionen und ihrer Fourier-Transformierten

Zeitfunktion Suen () o] e S(f) |Spektralfunktion|
Lee™ T>0 —o—
12T ?E(t) 1+ Jzn-ﬂ' 05
rect(t) si(rrf)

0 1 0 1 t \ / 03 2 1 0 1 2 f

/\ si(71) A rect(f)
VAV

l ‘ A(t) 1 l
1 1 d(f) 1 ‘
RN e e i

£(t) %5(f)+ j;ﬂ : j‘L

1 e—m2 e—ﬂfz 1
1 5(f -F)+0(f +F)|.
0 cos(27TFt) > ‘ ‘

-1 0 1
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